2025 年度广东省科学技术奖公示表
	项目名称
	复杂路网应急救援的AI实时预警与全链路管控关键技术及规模应用

	提名者
	广东省通信学会

	主要完成单位
	中国移动通信集团广东有限公司

	
	广东工业大学

	
	华南理工大学

	
	中移（上海）信息通信科技有限公司

	
	深圳市宏电技术股份有限公司

	主要完成人
（职称、完成单
位、工作单位）
	1.吴顺宁（工程师、中国移动通信集团广东有限公司、中国移动通信集团广东有限公司、是本项目的主要设计者，对“关键技术和创新点”的主要创新点1、2、3做出创造性的贡献：1、设计并集成了多源大数据传输、设备标准化安装、无人机监控等关键技术，推动了救援工作向智能化、高效化迈进。2、在AI识别能力提升方面，给予关键性的技术指导和支持，通过5G网络特性，实现了车载视频数据与无人机采集视频数据的无缝、实时传输，确保救援数据的高速稳定传输。）

	
	2.吴勇波（工程师、中国移动通信集团广东有限公司、中国移动通信集团广东有限公司、对“关键技术和创新点”的主要创新点1、2、3作出了创造性的贡献：1、AI识别能力和算法训练过程中，在需求分析、业务场景识别方面设计实现方法并得到了应用。负责大数据驱动的业务场景识别技术和多因子融合智能决策技术，提升了救援效率与质量，保障了救援安全。2、积极推动跨部门协作，增强了项目的综合效益。3、统筹资源、对整个项目进行管理和风险控制，完成项目整体交付。）

	
	3.禹汶杰（高级工程师、中国移动通信集团广东有限公司、中国移动通信集团广东有限公司、对“关键技术和创新点”的主要创新点1、2、3作出重要贡献：1、提出车联网、人工智能和大数据的多技术融合架构。主要集中在方案设计、技术创新和交付实施等核心领域。构建了涵盖5G通信、AI智能识别及高精度定位等多项先进技术的综合解决方案。2、带领团队深入研究交通事故场景下的图像处理和数据分析问题，围绕AI算法构建与优化，在图像处理、模型轻量化、红外图像增强、宽动态范围技术等方面设计实现方案。增强了复杂工况下的图像识别能力和模型泛化能力。）

	
	4.黄兆麟（高级工程师、中国移动通信集团广东有限公司、中国移动通信集团广东有限公司、对“关键技术和创新点”的主要创新点1、2、3作出了重要贡献：1、推进云边协同架构与车载AI算法硬件系统的研发，在高性能AI车载硬件研发、高精度定位等关键技术上设计实现方案。优化云边协同架构，提高数据处理效率，保障救援精准可靠。负责组织和监控项目交付的各项工作，确保了项目的高效运作与成功实施。2、规划并严格执行项目进度，协调各方资源，保证了从平台开发到算法训练等各环节的无缝衔接和有序开展。）

	
	5.李玮琪（未取得、中国移动通信集团广东有限公司、中国移动通信集团广东有限公司、对“关键技术和创新点”的主要创新点1、2、3作出重要贡献：深入挖掘道路救援行业的实际需求，提供高度定制化的解决方案和服务。通过详细了解不同道路场景下的救援挑战，确保项目设计紧密贴合一线作业的实际要求。建立了客户反馈机制，及时收集并分析用户意见，快速响应市场变化，不断优化产品性能。）

	
	6.曹江中（博士研究生、广东工业大学、广东工业大学、对“关键技术和创新点”的主要创新点1、2作出了重要贡献：1、在AI+IoT+5G智慧救援体系的研究与建设中，提供了AI技术支撑。2、引入基于注意力机制的多视图识别技术，提升了AI算法在复杂场景下对特定目标的识别精度与鲁棒性。3、开展了本项目的小样本学习，研发小样本学习模型，借助迁移与元学习策略实现快速训练高精度检测模型。）

	
	7.余刚（博士研究生、华南理工大学、对本项目主要贡献：对“关键技术和创新点”的主要创新点1、2、3做出了重要贡献：1、深入调研了道路救援行业的现状和用户需求，精准定义了系统的功能框架和技术指标。2、针对海量的救援行业数据，运用数据挖掘与分析算法，深度梳理作业过程中的关键动作，设计道路救 援的7大关键业务场景。3、积极参与行业标准的制定工作，规范了数据管理，促进行业内的信息互通与协作。）

	
	8.聂勇伟（博士研究生、华南理工大学、对“关键技术和创新点”的主要创新点1、2做出了重要贡献：和交通救援及预警较为相关的工作包括：行人监测、重建和行为分析等方面。（1）从视频中监测具有异常行为的行人。（2）从图像/视频中重建人体的三维动作；（3）根据已经观测的行人动作，预测行人未来动作。）

	
	9.蒋洁（未取得、中移（上海）信息通信科技有限公司、中移（上海）信息通信科技有限公司、对“关键技术和创新点”的主要创新点2作出了重要贡献：1、对主要对图像处理、模型轻量化、红外图像增强、宽动态范围及小样本学习等技术进行设计和实施。2、深入细致地进行AI模型的定制化开发工作。对多因子判断逻辑进行重构通过引入更先进的算法和策略使模型在决策过程中能够综合考虑更多因素从而提高判断的准确性和可靠性。）

	
	10.祝曙光（未取得、深圳市宏电技术股份有限公司、深圳市宏电技术股份有限公司、对“关键技术和创新点”的主要创新点3作出了重要贡献：1、围绕云边协同架构与车载AI算法硬件系统，对智能终端产品研发及制造，提供算法运营环境；2、负责数据采集与数据分类，采用先进的定位算法和信号处理技术，提高定位准确性和稳定性，确保救援车辆在复杂地形和恶劣环境下的精准位置信息，为救援指挥中心提供保障。）

	代表性论文
专著目录
	论文 1：<高速公路救援系统在AI与IoT赋能下的革新研究与实践、高科技与产业化、2024年30卷、2024年12月31日、禹汶杰、禹汶杰>

	
	论文 2：<基于课程学习的域自适应伪标签样本选择算法、计算机仿真、2024年41卷10期、2024年10月15日、温颖涵、曹江中>

	
	论文 3：<MHSAN: Multi-view hierarchical self-attention network for 3D shape recognition、Pattern Recognition、2024年150卷、2024年1月31日、曹江中、曹江中>

	
	论文 4：<Learning invariant and uniformly distributed feature space for multi-view generation、Information Fusion、2023年93卷、2023年1月13日、卢育钦、曹江中>

	
	论文 5：<Incorporating test-time optimization into training with dual networks for human mesh recovery、Advances in Neural Information Processing Systems 37 (NeurIPS 2024)、2024年37卷、2024年12月9日、聂勇伟，范铭贤、徐雪妙

	主要知识产权和标准规范等目录
	专利 1：<数据处理机和数据处理设备>（ZL202420975541.5、禹汶杰；杨少林；刘灏；文永江；胡志伟；吴勇波；范春湘；蒋穗；黄兆麟；曾彩兰、中国移动通信集团广东有限公司；中国移动通信集团有限公司）

	
	专利 2：<一种基于自注意力机制的3D物体识别方法和系统>（ZL202210894043.3、曹江中；余良耿、广东工业大学）

	
	专利 3：<一种基于无监督域自适应的跨域图像分类方法>（ZL202110743638.4、曹江中；卫宁宁、广东工业大学）

	
	专利 4：<一种基于多粒度特征融合的跨模态检索方法和系统>（ZL202210901615.6、曹江中；张桂豪、广东工业大学）

	
	专利 5：一种基于对比学习的视角无 关特征解离方法及系统（ZL202111027722.2、郭江涛；曹江中；戴青云；卢育钦；周琦量、广东工业大学）

	
	专利 6：<基于姿态引导的行人视频修复方法、系统、设备和介质>（ZL202210328650.3、聂勇伟；唐福梅、华南理工大学）

	
	专利 7：<图像分类中基于原型补全的小样本扩充方法及系统>（ZL202210923952.5、曹江中；姚梓杰、广东工业大学）

	
	专利 8：<静态行人图像的运动动态化方法、系统、装置及介质>（ZL202110245019.2
、聂勇伟；赵美花；李桂清、华南理工大学）

	
	专利 9：<道路救援工作节点确定方法、装置及相关设备>（ZL202111267060.6、洪子梦；施媛媛、中移（上海）信息通信科技有限公司；中移智行网络科技有限公司；中国移动通信集团有限公司）

	
	专利 10：<一种车内摄像头及汽车>（ZL201821779536.8、祝曙光、深圳市宏电技术股份有限公司）



